La plataforma Jigsaw de Leica
Geosystems-empresa lider mundial
en tecnologfa de medicién- establece
un punto de referencia en la industria
por su independencia, funcionalidad,
flexibilidad y escalabilidad OEM (fabri-
cante de equipo original). A través de
su capacidad de ampliacién, Leica
Jigsaw actualmente respalda con éxito
las operaciones de mas de 100 minas
en 20 paises de todo el mundo.

El monitoreo Leica Jigsaw de proxi-
ma generacion de Leica Geosystems
y las soluciones de orientacién por
GPS ponen al descubierto la produc-
tividad de la mina, con una gama de
productos revolucionarios para draga-
linas, perforacion de barrenos, palas
eléctricas, tractores, excavadoras,
camiones de transporte, cargadores
otros equipos auxiliares.

El software de andlisis y presenta-
cion de informes en tiempo real de
Ultima tecnologfa proporciona a los
usuarios las herramientas necesa-
rias para mantenerse a la vanguardia
mediante un control eficiente de los
recursos y los equipos. ¢El resultado?
Toma de decisiones basadas en infor-
macién, productividad optimizada y un
rendimiento sin precedentes para una
producciéon maxima de la mina.

En el corazén del Leica Jigsaw exis-
te Jmineops, una aplicacién central
que integra a la perfeccién todos los
aspectos de sus operaciones mine-
ras, ya sea el sistema de orientacion
de una dragalina o la asignacion de
un camion. Jmineops ofrece distintas
soluciones: Jfleet, J2guidance y J3au-
tonomous.

Jfleetes la solucién para una ges-
tién y optimizacién de vanguardia de
flota, lo que maximiza la productividad
y los costos de los controles de ope-
racion, garantizando un nivel basico
de seguridad. Utilizando algoritmos
de optimizacién de tercera genera-
cién para maximizar el rendimiento
de los camiones y de la pala, Jfleet
ofrece informacién confiable, precisa
y en tiempo real sobre la posicion y la
produccion. Jfleet minimiza el tiempo
de inactividad del equipo y de la pala
y puede ser facilmente actualizado al
potencial de J2guidance.
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J2guidance. Es la solucién parala
orientacién de alta precision por
GPS de Leica Jigsaw para trac-
tores, excavadoras, palas y dra-
galinas. J2guidance proporciona
toda la informacién de Jfleet, con
ventajas anadidas de orientacion

de alta precisién por GPS para una
navegacion precisa.

J3autonomous. Es la solucion a
control remoto semiauténoma

de Leica Jigsaw para sus equipos

de mineria. Leica Geosystems se

ha asociado con lideres mundia-

les en soluciones robéticas para
ofrecer una amplia gama de pro-
ductos independientes OEM para  *
ayudar a automatizar su opera-
cién minera.

Jtruck. Es una solucion para el
seguimiento del ciclo detrans-
porte. Maximiza la eficiencia
yminimiza el tiempo dedeten-
cién del trabajo. Reduce el
tiempo deespera, reduce los
costos decombustible, y posee
indicadores clave de desem-
peno paralos operadores yad-
ministradores entiempo real.
Muestra la ubicacién detodos
los equipos demineria en tiem-
po real, y se presenta "la mejo-
rruta de acceso" aloperador, asi
como el registro de derrames y
otrospeligros.

Jshovel. Pone énfasis en la pro-
duccién y la optimizacién mos-
trando datos de la carga util en



